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Esta conferencia plantea la evolucién de la robdtica partiendo de la robética indugtrial,
aplicacion original de los robots basada en el uso de manipuladores, hasta llegar a los
robots personales, que deben realizar tareas més especificas. Presentado el concepto de
robot personal.

Se considera como robot industrial a un manipulador multifuncional dotado de un conjunto
de grados de libertad, con capacidad de reprogramacion, utilizado en tareas de
automatizacion industrial. Los robots industriales pueden ser fijos o0 moviles y disponen de
un control automatico para el desarrollo de su tarea en una planta industrial. A menudo los
sistemas de automatizacion estdn compuestos de varias unidades de robots industriales que
trabajan conjuntamente y son controlados por un controlador programable.

Actualmente empiezan a aparecer en e mercado los primeros precursores del robot
personal, un nuevo tipo de fendbmeno tecnoldgico con capacidad para ayudarnos en las
tareasrutinarias. subir una escalera, abrir puertas, transportar personas. El desarrollo actual
de la tecnologia permite predecir la paulatina aparicibn de sucesivas generaciones de
robots personales, si bien el desarrollo de la rob6tica para su incorporacion a nuestra vida
cotidiana esta condicionado a que los robots sean capaces de desenvolverse en el mundo de
las personas sin tener que introducir en ese entorno modificaciones importantes.
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